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Ogretim Sistemi Yiiz Yiize
Onerilen Hususlar
Staj Durumu Yok

Amaci Gergek zamanli sistemleri analiz ve tasarimi icin gerekli temel bilgilerin 6grenciye aktarimasini
amaclamaktadir.

icerigi Durum Uzayi Formulasyonu, Vektdr uzaylari, Matris fonksiyonlari, Zaman bolgesi ¢oztimleri, Sistem
kararliligi, Gozlenebilirlik, Kontrol edilebilirlik, Durum denklemleri ve transfer fonksiyonu, Geri besleme, Geri
besleme dengeleyicileri, Kutup yerlestirme, Gézlemci tasarimi, Sistem belirlenmesi, Optimal denetim.

Dersin Ogrenim Ciktilari

# Ogrenim Ciktilan

1 [ Sistem modelleyebilirler.

2 | Matris islemleri yapabilirler.

3 | Zaman bdlgesi kavramini tanimlayabilirler.

4 | Frekans boélgesi kavramini tanimlayabilirler.

5 | Gozleyici tasarlayabilirler.

6 | Denetleyici tasarlayabilirler.

7 | Gercek sistemleri analiz edebilirler.

8 | Gercek sistemleri kontrol edebilirler.

Haftalik Ayrintil Ders icerigi

# Konular Ogretim Yéntem ve Teknikleri
1 [Durum Uzayi Formulasyonu anlatim

2 [Vektor uzaylar anlatim

3 | Matris fonksiyonlari anlatim

4 | Zaman bolgesi cozimleri anlatim

5 |Sistem kararliligi anlatim

6 [ Gozlenebilirlik anlatim

7 |Arasinav

8 [Kontrol edilebilirlik anlatim

9 | Durum denklemleri anlatim




10 | transfer fonksiyonu anlatim
11| Geri besleme anlatim
12 | Geri besleme dengeleyicileri anlatim
13| Gozlemci tasarimi anlatim
14| Sistem belirlenmesi anlatim
15 [ Optimal denetim anlatim
16|Son Sinav
Resources
# Malzeme / Kaynak Adi Kaynak Hakkinda Referans / Onerilen
Bilgi Kaynak
1 [Roland Burns, Advanced Control Engineering, Butterworth-Heinemann; ( 2001).
2 | Bernard Friedland, Advanced Control System Design, Prentice-Hall, Inc.; 1st edition
(1996)
Olcme ve Degerlendirme Sistemi
# Agirhik Calisma Turu Calisma Adi
%40 Ara Sinav Ara Sinav
2 (%60 Son Sinav Son Sinav
Dersin Ogrenim Ciktilari ve Program Yeterlilikleriile iliskileri
# Ogrenim Ciktilar Program Ciktilari Olcme ve Degerlendirme
1 | Sistem modelleyebilirler. 1 1.2
2 | Matris islemleri yapabilirler. 3 12
3 | Zaman bolgesi kavramini tanimlayabilirler. 12 1.2
4 | Frekans bolgesi kavramini tanimlayabilirler. 10 1.2
5 | Gozleyici tasarlayabilirler. 1 12
6 | Denetleyici tasarlayabilirler. 12 1.2
7 | Gercek sistemleri analiz edebilirler. 3 1.2
8 | Gergek sistemleri kontrol edebilirler. 10 12

Not: Olcme ve Dederlendirme stitununda belirtilen sayilar, bir tistte bulunan Olcme ve Dederlerndirme Sistemi baslikli tabloda belirtilen
calismalari isaret etmektedir.

Is Yiikii Detaylari
# Etkinlik Adet Siire is Yuki
(Saat)

1 |Ders Suresi 14 4 56
2 | Sinif Disi Ders Siiresi (On calisma, pekistirme) 14 4 56
3 | Sunum ve Seminer Hazirlama 0 0 0
4 |internette tarama, kiitiiphane ve arsiv calismasi 0 0 0
5 | Belge/Bilgi listeleri olusturma 0 0 0
6 |Atolye 0 0 0
7 |Ara Sinav icin Hazirlk 1 10 10
8 [Ara Sinav 1 2 2
9 [Kisa Sinav 0 0 0
10 | Gdev 0 0 0




11| Ara Proje 0 0 0
12| Ara Uygulama 0 0 0
13|Son Proje 0 0 0
14|Son Uygulama 0 0 0
15(Son Sinav icin Hazirlk 1 14 14
16|Son Sinav 1 2 2
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